S r Axes correspondants au stator (rotor).

R, R Résistances d’ enroulements statoriques (rotoriques) par phase.
L., L, Inductances cycliques propres statoriques ( rotoriques) par phase.
M Inductances cycliques mutuelle.

J Inertie des masses tournantes.

f Coefficient de frottement visgueux.

T, Ts Constant de temps rotorique (statorique)

o Coefficient de dispersion de Blondel ou coefficient de fuite total.
F..F, Flux statorique (rotorique).

g Glissement.

Ce Couple éectromagnétique de la machine.

C Couple résistant imposé al’ arbre de la machine.

®s, O Pulsation de fréguence statorique (rotorigque).

P Nombre de paires de poles.

A B, Clab,c Trois phases du stator (rotor).

i Courant statorique, Courant rotorigque.

sr
[VSA Vg Ve ]T Vecteur tension statorique en composantes triphasées.

V...V,.V..|" Vecteur tension rotorique en composantes triphasées.

ra’

[i il s ]T Vecteur courant statorique en composantes triphasées.

T

[i S I P Vecteur courant rotorigue en composantes triphasées.

[F wFg F SC]T Vecteur flux statorique en composantes triphasées.

[F ar F o F rc]T Vecteur flux rotorique en composantes triphasées.

Vs Tension statorique.

Vi Tension rotorique.

D nom Flux rotorique nominal.

Qs nom Vitesse rotorique nominal.

(d,q) AXxes correspondants au référentiel lié au champ tournant.
(X)) Axes correspondants au référentiel 1ié au rotor.

(o) AXxes correspondants au référentiel lié au stator.



isdy g Courant stator instantané selon I’ axe (d, q).

ira s Irb Courant rotor instantané selon I’axe (a,b).
Dsi, Dy Flux stator instantané selon I’ axe (d, g).
Dy , Py Flux rotor instantané selon I’ axe (a,b).
Vai, Vg Tension stator instantané selon I’axe (d, ).
Vid, Viq Tension rotor instantané selon I axe (d, q).
Ia Courant de phase A.
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Courant de phase B.

Courant de phase C.

Axes triphasés réels.

Opérateur dérivé de Laplace d/dt.
Matrice de transformation de Park.
Correcteur proportionnel-intégral.
Grandeur de sortie (grandeur arégler).
Référence.

Equivalent.

Valeur maximale (minimale).
Machine asynchrone.

Commande vectorielle.



